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1. Prueba de Motor, Portapilas y
Ladrillo Inteligente :

Antes de armar tu Probots, coloca las pilas
en el Portapilas y enchdfalo al

Ladrillo Inteligente. También enchufa los
motores. Presiona el botdn del Ladrillo
Inteligente, se encenderan las luces

y emitird un sonido. Si no ocurre, verifica
que laspilas estén bien colocadas y los
componentes bien enchufados. Prueba
el funcionamiento de cada

motor accionéandolo con el control
remoto de laTV.

2. Prueba de funciones Control Remoto :

1.
2.

3.

Presiona el botén de tu E-Brick para encenderlo.

Presiona algun botén de tu control remoto y se encenderan
ambos motores en el mismo sentido prendiendo ambas luces.
Vuelve a presionar un botén y se encendera un solo motor y su
luz correspondiente.

. Presiona nuevamente un botdn y se encendera solamente el

otro motor y su luz.

. Presionando una vez mas se apagaran las luces y ambos

motores irdan en el sentido contrario.

. Vuelve a presionar y se apagara.
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en los agujeros de los

engranajes indicados en este

esquema (agujeros opuestas).
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